
 )برد كوچك(قابليت هاي برد بالابري  

  مستقيم مقصد( ايستگاه پوش باتون5 پشتيباني تا ( 

 حركت دستي(داراي مد ريوزيون( 

 داراي رله اضافه جهت كاربرد مگنت،لايت،زنگ 

  استارت 2500 داراي محدوديت 

  داراي LED  نمايشگر وضعيت شستي ها و ميكروسويچ ها و سري ايمني 

  قابليت راهندازي با سنسوري اهنربايي مشابه چينش آهنربا در آسانسور 

 )دستي يا نرمال (نحوه تغيير مد 

ثانيه بعد روشن   3قرار داده و تابلو رو خاموش و   REVروي وضعيت  بر REV-AUTOكليد بالاي برد 

بالابر ب سمت بالا   B3به  COMبالابر ب سمت پايين و با اتصال   B1به  COMا اتصالي ترمنيال ب. كنيد

  ثانيه بعد روشن كنيد.  3قرار داده،تابلو را خاموش و   AUTOكليد رو در وضعيت  نجهت نرمال كرد چناچه جهت معكوس بود،دو عدد از سيم هاي موتور را جابجا كنيد..حركت ميكند

  سيم بندي سنسور ها توقف  
  راهندازي شود (در زمان سفارش تابلو)  و آسانسوري NCسنسور هاي توقف ميتواند در مد  

 خاموش L1-L4بايد روشن باشند،چنانچه بيش از يك چراغ از  L4تا   L1تمامي ورودي هاي   NCدر مد 

سنسور توقف طبقات غير   L2سنسور توقف همكف و  L1در مد آسانسوري باشد،بالابر متوقف ميشود.

  همكف ميباشد. 

L1,L2 .هميشه بايد روشن باشندL1  .ولتي  660موتور      ولتي  380موتور             در لول طبقه همكف خاموش و ساير طبقات بايد روشن باشد  

L2  در لول طبقات بالا خاموش ميباشد در ساير حالات بايد روشن باشد.چنانچهL1,L2 باشند،بالابر متوقف ميشود. هردو خاموش 

  استپ چينش اهنرباها و 

  سري ايمني 
روشن باشد   68ميباشد،چنانچه   پايان سري ايمني 68ترمينال جهت سربندي سيم ها ميباشد. 66اغاز سري ايمني ميباشد.ترمينال  110ترمينال  

 بالابر متوقف ميشود.  68بالابر حركت ميكند ،درصورت خاموشي  

RST   ترمينال ورودي سه فاز  VA-VB-VC-VD    ترمينال شير هاي هيدروليك  

MP  نول ورودي  F1  رله سوم روي برد جهت برق تايم دار يا مگنت  

R  جهت حركت نرم موتور ميبايست از درايو استفاده كرد  فاز ورودي در تابلوهاي تكفاز  

  سه فاز  ترمينال برق موتور UVW  ) موتور وابسته ب ولتاژ(سربندي موتور    مهم درايوپارامتر 

UV ترمينال برق موتور تكفاز هيدروليك  P0.01=2  مد كنترلي  P5.02=43    1تنظيم رله  

U1U2 ترمينال برق موتور تكفاز اصلي  P0.02=1   مد استارت  P5.04=43    2تنظيم رله 

Z1Z2 راهنداز  ترمينال برق موتور تكفاز  P0.17=3   زمان صعود  PC.00=100  يك  سرعت  

BR1BR2  ترمينال فك ترمز موتور  P0.18=2   زمان نزول  PC.01=100   سرعت دوم  

VV ترمينال مشترك شير هاي هيدروليك  P1.01=?  توان موتور  P0.03=6  مد سرعت  


